
  !دانلود همسردرآينده نزديك

محقق هوش مصنوعي پيش بيني مـي كنـد         يك  
كه روبات ها در سال هاي آتي از چنان پيشرفتي          

 2050برخوردار خواهند بود كه انسان ها تا سـال   
مــيلادي خواهنــد توانــست بــا روبــات هــا ازدواج 

به نقل از ديويـد لـوي، محقـق بريتانيـائي          .  كنند
عـشق و   "هوش مـصنوعي و نويـسنده ي كتـاب          

مبر منتـشر شـده اسـت،        كـه شـشم نـوا      "روبات  
روبات ها بسيار شبيه به انسان هـا خواهنـد بـود؛            
آنهــا داراي محــاورات هوشــمندانه، احــساسات و  
توانائي پاسخ به احساسات انساني خواهند بود، به        
گونه اي كه همچون نسل جديدي پا به عرصه ي          

اينها ماشين هـاي انـسان      . وجود خواهند گذاشت  
اشق، دوست و يـاور     نمائي خواهند بود كه مردم ع     

ايـن موضـوع    .  و حتي همسر آنهـا خواهنـد شـد        
 تخيلـي باشـد     -شايد شبيه به يك داستان علمي     

اما بايد توجه كرد كه ديويد لوي، در پـائيز سـال             
جاري، كتـاب خـود را بـه عنـوان يـك رسـاله ي         

Ph.D       آكادميك در دانشگاه ماستريچت هلند ارائه 
هه بـا آن  كرده است و به گفته ي وي تنها چند د    

آري، لوي بطور مصمم معتقـد    .  فاصله وجود دارد  
بود كه انـسان هـا بـا روبـات هـا روابـط جنـسي                
خواهند داشت، شايد تا پنج سال ديگر، زودتـر از          

  .آنچه ممكن است تصور شود
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 avr  ميكروكنترلر

  
 AVRمقدمه اي بر ميكروكنترلرهاي 

آنها قادر به تركيب هر نوع كدي با يك . داراي انعطاف پذيري غير قابل مقايسه و بي همتايي هستندAVRميكروهاي 
 هستند و قادرند از طريق اين برنامه ها تمام پارامترهاي ممكن در Assembly و Cمعماري كارامد از طريق زبانهاي 

 داراي معماريي است كه ميتواند در تمام AVRميكرو .ك سيكل يا چرخه ماشين را با دقت بسيار بالا هماهنگ كنندي
 بيتي ارائه مي دهد كه البته 16 معماريي دارد كه براي شما كارايي AVRجهات مورد استفاده شما،عمل كند ميكرو 

  . بيتي تمام مي شود8قيمتش به اندازه يك 
   :AVRي بهره هاي كليد 

  ! براي حافظه فلش در جهان MCUداراي بهترين 
 (MCU: Master Control Unit)    

  داراي سيستمي با بهترين هماهنگي 
   CPUداراي بالاترين كارايي و اجرا در 

  )يك دستورالعمل در هر سيكل كلاك(
  داراي كدهايي با كوچكترين سايز

  داراي حافظه خود برنامه ريز
  رب كننده روي خودداراي سخت افزار ض 

  داراي بهترين ابزارها براي پيشرفت و ترقي
   .Upgradeداراي حالات زيادي براي ترفيع دادن يا 

   :AVRواژگان كليدي 
به اندازه كافي سريع است ) ساعت( به منظور اجراي دستورالعملهاي قدرتمند در يك سيكل كلاكAVRميكرو كنترلر  

  .ا كه احتياج داريد به منظور بهينه سازي توان مصرفي فراهم كندو مي تواند براي شما آزادي عملي ر
پايه گذاري شده و مجموعه ) كاهش مجموعه ي دستورالعملهاي كامپيوتر(RISC  بر مبناي معماري AVRميكروكنترلر 

  . ثبات كار ميكنند تركيب مي كند32اي از دستورالعملها را كه با 
  . ها به طور يكسان از آن بهره مي برند از جمله مزاياي آنها استAVRكه   Flashبه كارگرفتن حافظه از نوع 

 ولتي از طريق شش پين ساده در عرض چند ثانيه 5,5 تا 2,7 مي تواند با استفاده از يك منبع تغذيه AVRيك ميكرو 
  . شودProgramبرنامه ريزي شود يا 

كه (LowPower) مي شوند البته با انواع توان پايين  ولت تغذيه5,5 ولت تا 1,8 در هرجا كه باشند با AVRميكروهاي 
  .موجودند

، آنها به عنوان محصولاتي كه هميشه در AVRبا داشتن تنوعي باور نكردني و اختيارات فراوان در كارايي محصولات 
 مجموعه ي دستورالعملها و معماري يكسان هستند AVRدر همه محصولات .رقابت ها پيروز هستند شناخته شدند

نابراين زماني كه حجم كدهاي دستورالعمل شما كه قرار است در ميكرو دانلود شود به دلايلي افزايش يابد يعني ب
بيشتر از گنجايش ميكرويي كه شما در نظر گرفته ايد شود مي توانيد از همان كدها استفاده كنيد و در عوض آن را در 

  . يك ميكروي با گنجايش بالاتر دانلود كنيد
  

   :AVR هاي محصولات خانواده
Tiny AVR:  

 بايت حافظه استاتيك و قابل برنامه ريزي 128 كيلو بايت حافظه فلش و 4ميكروكنترلري با اهداف كلي و با بيش از 
  .) استEEPROM و حافظه قابل برنامه ريزي SRAMمنظور از حافظه استاتيك .(است

 

 

آيا گراهام بل آيا گراهام بل آيا گراهام بل آيا گراهام بل 
  ايران ايران ايران ايرانروبوكاپروبوكاپروبوكاپروبوكاپ        !!!!!!!!؟؟؟؟دزد بود دزد بود دزد بود دزد بود 



  ايران جز بهترين ها در روبوكاپ
به گزارش خبرگزاري فارس، هانس ديتر بوخـارد،        
قائم مقام فدراسيون جهـاني روبوكـاپ جهـان، بـا      
ــسابقات    ــومين دوره م ــستردگي س ــه گ ــاره ب اش

ــين ــران گفــت  ب ــي روبوكــاپ آزاد اي ــداد: الملل  تع
كنندگان در اين مسابقات بسيار زياد است         شركت

المللي روبوكاپ آزاد ايران يكـي از         و مسابقات بين  
ــزرگ ــرين مــسابقات آزاد روبوكــاپ در جهــان   ب ت

ــي  ــسوب مـــــــــ ــود محـــــــــ     .شـــــــــ
: قائم مقام فدراسيون جهاني روبوكاپ جهان افزود      

هـايي كـه در بـين مـسئولين           با توجه به توانـايي    
كنم مانعي    ديدم فكر مي  برگزاري مسابقات ايراني    

در ميزباني ايران براي مـسابقات جهـاني ربوكـاپ          
وجود نداشته باشد و شخصاً نيـز تمايـل دارم كـه        
ايران ميزباني مسابقات جهاني ربوكاپ را بر عهده        

هـاي روباتيـك      تـيم : وي خاطرنشان كـرد    .بگيرد
ايران در سطح جهان جايگاه مناسبي دارنـد و در          

ون جهاني روبوكـاپ، ايـران      بندي فدراسي   بين رده 
  .شود  كشور دنيا محسوب مي8 تا 5جزء 
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Mega AVR:  
ارند و مي توان آنها را بدون اسـتفاده از مـدارات اضـافي برنامـه ريـزي كـرد         اين نوع ميكروها قابليت خود برنامه ريزي د       

  . بايت حافظه استاتيك و قابل برنامه ريزي دارند4K بايت حافظه فلش و 256Kهمچنين بيش از 
LCD AVR:  

باعث تمديـد  .شد با قابليت كنترل اتوماتيك تباين و مقايسه تصوير مي با         LCDاين نوع ميكرو داراي درايور براي نمايشگر        
  .عمر باتري مي شود و در حالت فعال داراي توان مصرفي پاييني است

  :توان مصرفي پايين
توان مصرفي پايين آنها براي استفاده بهينه از باتري و همچنين كاربرد ميكرو در وسايل سيار و سفري طراحي شده كـه      

ار توان مصرفي ، براي انجـام عمليـات بهـره مـي            با توان مصرفي كم از شش روش اضافي در مقد          AVRميكروهاي جديد   
در  . ولت قابل تغذيه هستند كه اين امر باعث طولاني تـر شـدن عمـر بـاتري مـي شـود                     1,8اين ميكروها تا مقدار      .برند

 است يعني ميكرو مي تواند تمـام اعمـال داخلـي و جنبـي را                Standbyميكروهاي با توان پايين ، عمليات شبيه حالت         
   !و كريستال خارجي را به همان وضعيت شش كلاك در هر چرخه رها كندمتوقف كند 

  
  
  
  
  
   
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

AVR هاي مدل tiny:  
به خاطر كوچك . توانايي هاي عظيمي دارندtinyميكروهاي مدل ... به خود اجازه ندهيد كه نام آن شما را گول بزند

فراواني هست آنها به هيچ منطق خارجي نياز نداشته و به  بسيار پر قدرت به اينگونه ميكروها نياز MCUبودن و داشتن 
  . قابليتهاي خود را ثابت مي كنندEEPROMهمراه يك مجتمع مبدل آنالوگ به ديجيتال و يك حافظه قابل برنامه ريزي 

 آنها به منظور انجام يك عمليات ساده بهينه سازي شده و در ساخت وسايلي كه : Tinyنكات كليدي و سودمند مدل 
   .كارايي عظيم آنها براي ارزش و بهاي وسايل موثر است .به ميكروهاي كوچك احتياج است كاربرد فراوان دارند

 AVR هاي مدل Mega:  
اگر شما به ميكرويي احتياج داريد كه داراي سرعت و كارايي بالا باشد و توانايي اجـراي حجـم زيـادي از كـد برنامـه را                           

 استفاده كنيد آنها به ازاي هر يـك مگـا   Mega هاي مدل AVR را سروسامان دهد بايد از   داشته و بتواند داده هاي زيادي     
هرتز سرعت ، توانايي اجراي يك ميليون دستورالعمل در هر يك ثانيه را دارند همچنين قابل برنامه ريزي و بروزرسـاني                     

  .كدها با سرعت و امنيت بسيار بالايي هستند
   :Megaنكات كليدي و سودمند مدل 

   (Boot Block)حافظه سريع از نوع فلش با عملكرد خود برنامه ريز و بلوكه ي بوت 
    بيتي10كانال در تبديل آنالوگ به ديجيتال -8دقت بسيار بالاي 

USART و SPI و TWIبر طبق واسطه هاي سريال    
AVR هاي مدل LCD:  

 و كنترلـر اتوماتيـك وضـوح    LCD با داشتن درايـور  آنها با بالاترين يكپارچگي و انعطاف پذيري ممكن طراحي شده اند و           
 100اولين عضو اين خانواده     .تصوير ،بهترين واسطه را با انسان دارند و داراي توان مصرفي پايين و كارايي بالايي هستند               

  . به منظور ارتباط به صورت سريال بودSPI و UARTسگمنت داشت و داراي يك 
   

 

 سـال بعـد   15او تخمين مي زند كه روبات ها تـا     
 تا  20بتوانند گفتگوهاي جذابي انجام دهند و در        

.  سال آينده از پس محاورات پيچيـده برآينـد         30
سطح دانش روبات بستگي به درخواست صـاحب        

اي وي، مـردم    بر اساس گفته ه ـ   . او خواهد داشت  
مي توانند يـك دوسـت دلخـواه سـفارش دهنـد،           
دوستي كه از هنر يا مسافرت لذت برد و يا حتـي         

وقتي شما يك روبـات مـي خريـد،         "  .يك همسر 
. قادر خواهيد بود تا شخصيت او را مشخص كنيد        
. چيزي شبيه به سفارش در اينترنت خواهـد بـود         

چــه نــوع احــساساتي داشــته باشــد؟ ســيماي او  
اينكـه  . نـوع صـدا  . باشد؟ اندازه و رنگ مـو چگونه  

شـما مـي    . جالب، احساسي، يـا اجتمـاعي باشـد       
 درصـد اوقـات   40توانيد انتخاب كنيد كه روبـات    

بـراي اينكـه    .  درصد اوقات جدي باشد    60شوخ و   
روبات شما كار ديگري انجام دهد كافي است كـه          
برنامه ي مورد نياز را دانلود كرده و يـا تنظيمـات      

شــما مــي توانيــد شخــصيت، .ييــر دهيــدآن را تغ
  .يق و دانش روبات را تغيير دهيدعلا
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   در رباتهاسنسوراستفاده 

عملكرد سنسورها . روند كار مي ك اطلاعات تماسي، تنشي، مجاورتي، بينايي و صوتي بهسنسورها اغلب براي در
گونه است كه با توجه به تغييرات فاكتوري كه نسبت به آن حساس هستند، سطوح ولتاژي ناچيزي را در پاسخ  بدين

 گيري تفسير كرده و براي تصميمتوان اطلاعات دريافتي را  هاي الكتريكي مي كنند، كه با پردازش اين سيگنال ايجاد مي
 .ها استفاده نمود  هاي بعدي از آن 

 

 

 

 

 

 

  

  

 
  .شويم هايي از انواع سنسورها در ربات آشنا مي حال از لحاظ كاربردي با نمونه

اين سنسورها اطلاعاتي را درباره موقعيت و مكاني كه ربات در آن  : )Body SeBody SeBody SeBody Sennnnsorsorsorsorssss( سنسورهاي بدنه -1
شود، به دست  ها حاصل مي هايي كه در سوييچ اين اطلاعات نيز به كمك تغيير وضعيت. كنند قرار داردفراهم مي

كه به كدام سمت در حال  تواند از شيب حركت خود و اين با دريافت و پردازش اطلاعات بدست آمده ربات مي. آيند مي
  .دهد العملي متناسب با ورودي دريافت شده از خود بروز مي م عكسدر نهايت ه. حركت است آگاه شود

گيري از خاصيت   با بهره):Direction Magnetic Field SensorDirection Magnetic Field SensorDirection Magnetic Field SensorDirection Magnetic Field Sensor(ياب مغناطيسي  سنسور جهت- 2
تواند اطلاعاتي  نماي الكترونيكي هم ساخته شده است كه مي مغناطيسي زمين و ميدان مغناطيسي قوي موجود، قطب

كند تا بتواند از جهت حركت خود آگاه  اين امكانات به يك ربات كمك مي. هاي مغناطيسي فراهم سازد را درباره جهت
باشند كه  اين سنسورها داراي چهار خروجي مي. گيري كند شده و براي تداوم حركت خود در جهتي خاص تصمصم

 توان شناخت هشت جهت مغناطيسي البته با استفاده از يك منطق صحيح نيز مي. ها است هركدام مبين يكي از جهت
  . پذير ساخت  را امكان

سازي حس لامسه انسان  شبيه) : TouchTouchTouchTouch and Pressure Sensorand Pressure Sensorand Pressure Sensorand Pressure Sensorssss( سنسورهاي فشار و تماس -3
اي وجود دارند كه براي درك لمس و فشار مورد استفاده قرار  اما سنسورهاي ساده. رسد كاري دشوار به نظر مي

اين سنسورها . شود اندازها استفاده مي ها در دست  جلوگيري از تصادفات و افتادن اتومبيلاز اين سنسورها در. گيرند مي
مثلا براي متوقف كردن حركت ربات در . شوند  هم به منظورهاي مختلفي استفاده مي ها و بازوهاي ربات در دست

 نيروي كافي براي بلند كردن ها براي اعمال همچنين اين سنسورها به ربات. هنگام برخورد عامل نهايي با يك شي
توان عملكرد  با توجه به اين توضيحات مي. كند جسمي از روي زمين و قرار دادن آن در جايي مناسب نيز كمك مي

   تشخيص يك شي-3 جلوگيري از برخورد، -2 رسيدن به هدف، -1: ها را به چهار دسته زير تقسيم كرد آن

اين . ي از انواع سنسورهاي گرمايي ترمينستورها هستند يك):Heat SensorsHeat SensorsHeat SensorsHeat Sensors( سنسورهاي گرمايي -4 
بسته به اينكه در اثر . كند هاي مقاومتي پسيوي هستند كه مقاومتشان متناسب با دمايشان تغيير مي سنسورها المان

نوع . كنند ها به ترتيب ضريب حرارتي مثبت يا منفي را تعريف مي يابد، براي آن گرما مقاومتشان افزايش يا كاهش مي
ها نيز در اثر تغيير دماي محيط ولتاژ كوچكي را توليد  ها هستند كه آن ديگري از سنسورهاي گرمايي ترموكوپل

اي  در استفاده از اين سنسورها معمولا يك سر ترموكوپل را به دماي مرجع وصل كرده و سر ديگر را در نقطه. كنند مي
 دهند گيري شود، قرار مي كه بايد دمايش اندازه

كه بتواند مشابه حس بويايي انسان  تا همين اواخر سنسوري ( ( ( (Smell SensorsSmell SensorsSmell SensorsSmell Sensors) ) ) ) سنسورهاي بويايي -5
سنسورهاي حساس براي شناسايي گازها بود كه اصولا هم  سري آنچه كه موجود بود يك. عمل كند، وجود نداشت

كه يك المان مقاومتي پسيو ساختمان اين سنسورها به اين صورت است . داشتند براي شناسايي گازهاي سمي كاربرد
 شود، در كنار يك سنسور قرار دارد كه با ولت تغذيه مي+ 5اي مجزا، با ولتاژ  تغذيه كه از منبع

 

 توليد الكتريسيته از گرماي بدن

  
دانشمندان آلماني راهي براي تبديل گرماي بـدن      

الكتريـسيته   انسان از طريـق مـدارات جديـد بـه    
 .يافتند

اين كشف به اين معناست كه در آينـده مـا قـادر           
تنها بوسيله  خواهيم بود تلفن هاي همراه خود را

 .گرماي دستان خود شارژ كنيم

، Fraunhofer  به گفته دانشمندان موسـسه 
 مكان كنترل گرمـاي بـدن بـراي   مدارات جديد ا

اين كـشف   . توليد الكتريسيته را ممكن مي سازند     
در  جديد به خصوص در دنيـاي پزشـكي و بـويژه   

تجهيزات پزشكي  . بيمارستان ها مفيد خواهد بود    
حيــاتي  مـورد اسـتفاده در انـدازه گيــري علائـم    

همچون ضربان قلـب بيمـار، فـشار خـون، دمـاي       
به خـود   ي توانندبدن، تنفس تكه تكه و باحتي م

ــوند  ــصل ش ــار مت ــزات  . بيم ــن تجهي ــي اي همگ
تامين مـي   الكتريسيته لازم براي عملكرد خود را

  .نمايند
  

 آينده، اين تجهيزات مـي تواننـد بـدون منبـع      رد
تمـامي انـرژي    الكتريكي كار كنند و به جـاي آن 

. مورد نياز را از گرماي بدن انسان بيـرون بكـشند          
له سـيگنال هـاي   بوسـي  داده هاي بدسـت آمـده  

راديويي به قـسمت مانيتورينـگ مركـزي ارسـال          
  .مي شوند

 

تفاوت دما بين بدن انـسان و محـيط پيرامـون او            
عادي تنها  تنها چند درجه مي باشد كه در حالت

ايـن  .  ميلي ولت ولتاژ توليد مي نمايد     200حدود  
الكتريكي كـه در حالـت    مقدار براي دستگاه هاي

از دارنـد، كـافي نمـي        ولـت ني ـ   2 تا   1عادي بين   
راهي براي حل ايـن مـشكل    اما دانشمندان. باشد

 .پيدا كرده اند
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براي كاليبره . شود مي هاي محيطي فراهم گويي سنسور به محرك گرم شدن اين المان حساسيت لازم براي پاسخ
كنند و  را به سيستم اعمال كرده و پاسخ آن را ثبت مي ا عطر دلخواهكردن اين دستگاه ابتدا مقدار ناچيزي از هر بو ي

اصولا در ساختمان اين . برند  هاي بعدي به كار مي مرجعي براي قياس در استفاده پس از آن اين پاسخ را به عنوان
ربات منتقل عصبي   ها به شبكه هاي دريافتي از آن كنند و سپس پاسخ چند سنسور، به طور همزمان عمل مي سيستم

ها  كار اين سنسورها در اين است كه آن نكته مهم درباره. گيرد شده و تحليل و پردازش لازم روي آن صورت مي
ها به تشخيص بو   گيري اختلاف بين آن بلكه با اندازه.  بگيرند انداره توانند يك بو يا عطر را به طور مطلق نمي
                                                                پردازند مي

                    
هستند كه هم از  (EncodersEncodersEncodersEncoders) ترين نوع اين سنسورها كدگشاها رايج : سنسورهاي موقعيت مفاصل    -6

اين دسته . دقيق، مورد اعتماد و نويز ناپذيرند قدرت بالاي تبادل اطلاعات با كامپيوتر برخوردارند و هم اينكه ساده،
  :كرد توان تقسيم  را به دو دسته ميانكدرها
  نكدرهاي مطلقا -
  انكدرهاي افزاينده -

  ؟بودآيا گراهام بل دزد 

يك كتاب جديد مدعي است كه مدارك قاطعي 
 در مورد يك جرم تكنولوژيكي تاريخي دارد

مبني بر اينكه الكساندر گراهام بل ايده ي تلفن 
 .است را از رقيب خود، اليشا گري دزديده
ي به نام ست به نقل از اسوشيتد پرس، خبرنگار

پيگيري راز : بازي تلفن " شولمن در كتاب
 بر روي اين موضوع بحث "الكساندر گراهام بل

كمك برخي از وكلاي زبردست  مي كند كه بل با
به و يكي از مسئولين فاسد ثبت اختراع، توانست 

اختراعي نائل آيد كه گري به آن  افتخار ثبت
ناد دست يافته بود و بل با زود تر پر كردن اس

و با غلط هاي بسيار توانسته بود آن را به  مربوطه
 .خود نسبت دهد

به عقيده ي شولمن، مهمترين مدرك اين جرم 
باشد  در دفترچه ي يادداشت آزمايشگاه بل مي

 تا سال كه خانواده ي او از دسترسي به آن
سند   ممانعت مي كردند و پس از آن اين1976

تيار عموم  در اخ1999ديجيتالي شده و در سال 
 .قرار گرفت

 
 

  كوتاه از ابزار دقيق
 . ابزار دقيق رشته جديدي است كه امروزه جاي خود را در ميان رشتهاي ديگر در صنايع ايران باز مي كند

  :ابزار دقيق از سه قسمت اساسي زير تشكيل شده است كه عبارتد از 
  )ادوات خروجي( اه محرك. 3       كنترل.2        اندازگيري.1

اين سه مجموعه در كنار يكديگر مكمل يك سيستمي به نام سيستمهاي كنترل اتوماتيك مي باشند كه ايـن سيـستم                      
  . كنترل اتوماتيك وظيفه انجام كنترل فرايندي را در يك مجموعه عملياتي بر عهده دارد

  اندازه گيرها.1
پارامترهـاي مختلفـي در صـنايع بـراي كنتـرل           .قسمت اندازه گير مقدار واقعي عنصر مورد نظر را اندازه گيري مي كند            

  :اندازه گيري مي شود مهمترين پارامترهايي كه در صنعت براي كنترل اندازه گيري مي شوند عبارتند از 

   measuroment of the pressure    اندازه گيري فشار •
    measuroment of the flow    اندازه گيري جريانات سيالات •

     measuroment of the temprature   ارتاندازه گيري درجه حر •

    measuroment of the level    اندازه گيري ارتفاع مايعات •
علاوه بر اين پارامترهايي كه در بالا ذكر شد عوامل ديگري براي اندازه گيري و كنترل وجود دارند و مهـم هـستند امـا      

 آنها اكتفا مي شود و در ادامه اگـر فرصـتي بـود توضـيحاتي در     بعلت استفاده محدودتر از اين پارامترها فقط به بيان نام 
  :مورد آنها داده مي شود اين پارامترها عبارتند از 

  انازه گيري سرعت ـ اندازه گيري لرزش ـ آشكار سازهاي دود و شعله ـ دستگاههاي آنالايزر
  كنترل كننده ها.2
كنترل بصورت امروزي نبود كنترل بوسـيله        ع صنعت كه  قسمت دوم ابزار دقيق بخش كنترل مي باشد در ابتداي شرو           

) بـادي (بوجود آمـدن ادوات نيومـاتيكي      عوامل انساني انجام مي شد سپس با پيشرفت علم سيستم كنترل اتوماتيك با            
اختراع ترانزيستور استفاده از كارتهاي الكترونيكي بـراي كنتـرل آغـاز شـد بـا                 بعد از مدتي با   . وارد مرحله جديدي شد   

  علـم  در ادامـه پيـشرفت      .جود آمدن اين قطعات كنترلي استفاده از عوامـل انـساني بـراي كنتـرل كمتـر مـي شـد                    بو
 ها واحدها به آساني كنترل مي شدند وتغييـرات نيـز   plcوارد صنعت شدند بوسيله اين  plcنام  كامپوترهاي صنعتي با  

  به آساني در واحدها انجام مي گرفت 
و كنترل كننده هـاي فـازي وظيفـه    ) سيستم كنترل كننده توزيع پذير ( DCS د تري بنام امروزه كنترل كنندهاي جدي   

  .كنترل را در واحدهاي صنعتي بر عهده دارند
  )ادوات خروجي(محركها .3

عمـل مـي    محركها ادواتي هستند كه سيگنال خروجي را از قسمت كنترل كننده مي گيرد و متناسب با اين سـيگنالها      
اين ادوات با عملكرد خـود باعـث         .شيرهاي كنترل و الكتروموتورها اشاره كرد      ت خروجي مي توان به    از عمده ادوا  . كند

  .اين ادوات گستره تنوعي زيادي دارند.  ي شوندر مري شده در مقدار مطلوب و مورد نظكنترل پارامترهاي اندازه گي

  

  

    نجمن علمي برقاگاهنامه 
    88 ارديبهشت،    ومسشماره 
  انجمن علمي برق    :    زكاري ا
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   از برق فشار قويي زيبا با استفادهصحنه هاايجاد 

  

  

  

  

  

  

    


